Vl N C ENTpCII’TICI |3+ Aktive multiartikulierende Partialhand

in verschiedenen Ladngen

Vibrationsfeedback ermdglicht
sicheres Zugreifen
wassergeschutzt
nach IP67
aktives Offnen und SchlieBen

adaptives Greifen aller Gelenkachsen

durch Bogenfedern

VINCENTfinger3+

elastische Verkleidung

fUr verbesserte Haptik in verschiedenen

Ladngen und Dicken

VINCENTthumb3+_active

VINCENTframe oder VINCENTthumb_passive

in verschiedenen GroRen
aktive Flexion des Daumens

maximale Flexion begrenzbar

passive Rotation (Friktion einstellbar)

hohere Griffkraft | anatomisches Design | Finger individuell steuerbar
einzigartiger Funktionsumfang | einfache Steuerung aller Griffe
hochfeste Leichtbaukonstrukfion
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VINCENTpartial3+

Der Baukasten
fur alle aktiven

Tellhandprothesen

Die VINCENTpartial3+ ist die wassergeschitzte Ausfih-
rungsvariante der VINCENTpartial3. H&dndewaschen
unter flieBendem Wasser ist ohne Probleme mdbglich,
sofern die Gestaltung des Prothesenschaftes dies
ebenfalls zulasst.

Durch ein neues Getriebekonzept wird sowohl die Griff-
als auch die Tragkraft der Hand deutlich erhéht.

Durch die Kombination von Edelstahl und hochfester
Aluminium-Legierung ist die Handprothese duBerst robust.

Jeder Finger und Daumen wird unabhdngig vonein-
ander durch einen Motor angetrieben. Zum Auswdhlen
der verschiedenen Giriffe wird mit dem STC-Konzept
(Single Trigger Control) nur ein einziges Umschaltsignal
bendtigt. Alternativ kdnnen mit der Single Finger Control
(SFC)-Methode bis zu 5 Finger durch bis zu 5 Eingangs-
sensoren individuell gesteuert werden. Dies ermdglicht
eine intuitivere und schnellere Nutzung der Prothese.

Die elastische Verkleidung, nachgiebige Bogenfedern
und der kUnstliche Tastsinn ermdglichen jederzeit ein
rutschfreies Zugreifen. Mit dem neuen Klemmgriff kann
Z. B. Besteck einfach und fest gehalten werden.

Eine prothetische Teilhandversorgung ist eine groBe
Herausforderung!

Mit unseren verschieden langen aktiven Fingern, den
Rahmenelementen in sieben Standardbreiten und den
aktiven Daumen des VINCENTpartial-Systems kann jede
Partialhand optimal versorgt werden*. FUr die Versorgung
wird folgendes Zubehoér bendtigt:

-Energieversorgungssystem VINCENTpower

=Steuerungseinheit VINCENTcontrol

-Sensoren (EMG-Sensoren VINCENTemg oder
FSR-Kraftsensoren VINCENTtouch)

Wenn der kUnstliche Tastsinn genutzt werden soll, muss
auBerdem die Feedback-Einheit VINCENTvibro im Schaft
verbaut werden.

* Alternativ kann auch der passive Daumen zusammen mit den akfiven
Fingern verbaut werden.
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Die Abbildungen der aktiven Finger und aktiven Daumen entsprechen den OriginalgréBen.



	DE1020-003_Flyer_VINCENTpartial3+_Vorderseite
	DE1020-003_Flyer_VINCENTpartial3+_Rückseite

