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Eigenkraft 2-Gelenk-Finger
zwei verschiedene Ldngen

Seilzug

Positionierung des Fingers Uber Seilzug durch Flexion im MCP-
bzw. Palmarflexion im Handgelenk.

Das Gelenk ist aus Edelstahl und hochfester Aluminium-
Legierung gefertigt. Die Finger sind vollstdndig kormrosionsbe-
sténdig.

Die Fingerkuppen aus schmutzunempfindlichem HTV-Silikon,
in jeder L&nge in den Farben: schwarz WEIEK )
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